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حق چاپ و تكثير و مالكيت نتايج

 حق چاپ و تكثير اين گزارش  متعلق به نويسندگان آن ميباشد. هرگونه كپي برداري بصورت كل گزارش يا بخشي از آن تنها با موافقت نويسنده يا كتابخانه دانشکده فنی مهندسی دانشگاه آزاد اسلامی واحد زنجان مجاز مي باشد. ضمنا متن اين صفحه نيز بايد در نسخه تكثير وجود داشته باشد.
كليه حقيق معنوي اين اثر متعلق به دانشگاه دانشگاه آزاد اسلامی واحد زنجان بوده و بدون اجازه كتبي دانشگاه به شخص ثالث قابل واگذاري نيست.
همچنين استفاده از اطلاعات و نتايج موجود در گزارش بدون ذكر مرجع مجاز نمي باشد.





قدردانی و سپاس
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چکيده
در این بخش چکیده گزارش کار و نتایج عمده و اصلی بدست آمده در بخش های مختلف ارائه می گردد

کلمات کلیدی : حداقل 10 کلمه کلیدی درج گردد.
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by Byme (1998) as “external” (i.e., failure surfaces not intersecting the nails), “internal” (i.e.,
failure surfaces intersecting all nails), and “mixed” (i.e., failure surfaces intersecting some nails) are
classified as external failure modes in this document.
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Figure 5.3: Principal Modes of Failure of Soil Nail Wall Systems.

The evaluation of external stability is an important aspect in the design of soil nail walls because the
magnitude and consequence of failure can be significant. External stability analyses are performed
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